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INTRODUGAO

A odontometria pode variar nos diferentes estagios de preparo do canal radicular, tornando imperativa a utilizacao dos localizadores
foraminais de forma concomitante a instrumentacao do canal. Em contrapartida, a extrusao de debris tem sido apresentada na
literatura como uma problematica durante a instrumentacao, incluindo durante a utilizacao de localizadores foraminais acoplados aos
motores elétricos (Vasconcelos et al. 2016).

O preparo dos canais radiculares, independente dos instrumentos e da cinematica de instrumentacao utilizados, resulta na
producao de raspas de dentina (Tanalp et al., 2006; Oszu et al., 2014). Devemos ter em mente que os debris de dentina produzidos
durante a instrumentacao, alem de serem extruidos apicalmente, podem ainda ocasionar a obstrucao do canal radicular,
principalmente em sua porcao apical, obstruindo a saida foraminal (Lambrianidis 2009), mesmo diante de grande volume de irrigacao

associada a aspiracao, o acumulo de debris na regiao apical pode ocorrer (Perez et.al., 2016).

OBJETIVOS

Avaliar in vitro a influéncia da cinematica de instrumentos de niquel-titanio na precisao e variacao do comprimento de trabalho do
canal radicular, realizadas com um localizador de apice integrado, no pre-preparo e no preparo final endodonticos de canais

radiculares.
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RESU LTADOS Tabela 2. Variagdo do comprimento de trabalho durante as etapas do tratamento endodéntico quando
empregada a cinematica reciprocante.
Tabela 1. influéncia da cinematica reciprocante e rotatéria na precisao do localizador — :
foraminal acoplado ao motor endodéntico durante as etapas do tratamento endodéntico Variagao do comprimento de trabalho
Glide Path Preparo Localizador Foraminal Real
Cinematica Média Mediana Média Mediana Etapas do Média Mediana Média Mediana (Min-Max)
(Desvio (Min — Max) (Desvio (Min — Max) PQM (Desvio padrao) (Min-Max) (Desvio
padrio) padrio) padrao)
0.3864 Inicial 20.2 (1.84) @ 20.0 (18 - 25) 20.4 (2.09) 20.4 (16.7-24.3)
Reciprocante 0.0(0.0-1.0) |0.7727 (0.6853) ' 1.0(0.0-2.0)°
(0.4612)
0.2727 . Glide Path 20.1 (1.59) @ 20.0 (18 - 24) 19.9 (2.16) 20.0 (16 - 24)
Rotatério (0.7025) 0.0 (0.0-3.0) | 0.1818(0.3948) | 0.0 (0.0-1.0)"
Preparo 19.7 (1.76) ® 20.0 (16 - 24) 20.0 (2.15) 20.0 (15 - 24)
) . ] . . Letras diferentes indicam diferenga estatistica intragrupo (p<0.05)
Tabela 3. do comprimento de trabalho durante as etapas do tratamento endodontico quando empregada a cinematica rotatoria. Teste ANOVA medidas repetidas. Teste post hoc de tukey.

Variacao do comprimento de trabalho

Localizador Foraminal Real
Etapas do Meédia Mediana Media Mediana
PQM (Desvio padrao) (Min-Max) (Desvio padrao) (Min-Max)
Inicial 20.4 (2.09) @ 204 (16.7 - 24.3) 20.4 (2.09) @ 20.4 (16.7 - 24.3)
Glide Path 19.9 (2.16)° 20.0 (16 - 24) 20.2 (2.08)® 20.0 (16 - 24)
b b Letras diferentes indicam diferenca estatistica intragrupo (p<0.05)
Preparo 20.0 (2.15) 20.0 (15 -24) 20.1 (2.10) 20.0 (16 - 24) Teste ANOVA medidas repetidas. Teste post hoc de tukey.

CONCLUSAO

Com base na metodologia aplicada concluiu-se que o motor VDW Gold foi mais preciso no emprego da rotacao continua, e a variagao

da odontometria ocorreu em ambas as cinematicas porem em diferentes etapas da instrumentacao.
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