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Introducgdo

Nas industrias é fundamental o controle das principais grandezas ou variaveis de um processo que traduzem transferéncias de energia no
processo, por exemplo: pressdao, nivel, vazdo e temperatura. Atualmente o algoritmo de controle mais utilizado é o PID, que atua nas
varidveis de processo, buscando a corre¢do de desvios em relagdo ao valor padrdo de processo e o valor da varidvel lido em campo. Se o
modelo matemdtico do processo for obtido, entdo é possivel a determinagdo dos parametros de sintonia do controlador PID que melhor
atenderdo ao regime transitorio e permanente do sistema. Tanto as determinag¢des do modelo quanto dos parametros de sintonia ndo sdo
simples e requerem um bom conhecimento das técnicas de obtengdo de tais informagdes. Nesse contexto, a fim de apoiar o estudo do
controle, plantas de simulagdo dos processos sdo de grande importancia seja no uso da instrumentag¢do, da modelagem do sistema a
controlar, bem como da implementagdo das rotinas de controle, ou seja, a parametrizagdo do controlador PID utilizado.

Objetivo
O objetivo deste projeto é o desenvolvimento de uma planta didatica de controle de nivel e vazao, para utilizagdo em pesquisa e ensino,
apoiando na consolidagdo do conhecimento sobre controle industrial e instrumentacgdo.

Metodologia

Devido as caracteristicas das condi¢des de funcionamento, o estudo dos principios da medi¢do e controle baseia-se na aquisi¢cao de dados de
variagdo de pressao, nivel e vazdo no sistema utilizando-se os seguintes itens:

* Montagem da estrutura, instalagdo dos transmissores de dados de pressdo, vazao e nivel;

* Desenvolvimento e ajuste da valvula de controle como elemento final de controle;

¢ Configuragdo dos instrumentos, do CLP, do inversor e da comunicagdo entre dispositivos;

* Desenvolvimento do modelo matematico da planta e valvula;

¢ Implementac¢do do controle PID baseado nos métodos: Ziegler e Nichols, CHR e Cohen e Coon;

* Testes para comparagao do modelo simulado com o sistema real para os trés métodos.

Resultados parciais

M

Conclusdes Parciais
Por motivos econdmicos, foi necessario desenvolver uma valvula proporcional. Tal desenvolvimento aumentou o trabalho de modelagem
matematica, pois além da planta como um todo também serd necessario obter o modelo matemdtico da valvula desenvolvida. Finalizados
tais ajustes e modelos se dara inicio a coleta dos dados para obteng¢do dos parametros para controle do processo, baseando-se em trés
métodos de sintonia PID: Ziegler e Nichols, CHR e Cohen e Coon.

Descritores: PID, CHR, Cohen Coon, Nivel, Vazio.
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