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MODELAGEM DE UMA PLANTA DE CONTROLE
DE NÍVEL-VAZÃO E IMPLEMENTAÇÃO

COMPARATIVA DE MÉTODOS DE SINTONIA PID

Introdução
Nas indústrias é fundamental o controle das principais grandezas ou variáveis de um processo que traduzem transferências de energia no
processo, por exemplo: pressão, nível, vazão e temperatura. Atualmente o algoritmo de controle mais utilizado é o PID, que atua nas
variáveis de processo, buscando a correção de desvios em relação ao valor padrão de processo e o valor da variável lido em campo. Se o
modelo matemático do processo for obtido, então é possível a determinação dos parâmetros de sintonia do controlador PID que melhor
atenderão ao regime transitório e permanente do sistema. Tanto as determinações do modelo quanto dos parâmetros de sintonia não são
simples e requerem um bom conhecimento das técnicas de obtenção de tais informações. Nesse contexto, a fim de apoiar o estudo do
controle, plantas de simulação dos processos são de grande importância seja no uso da instrumentação, da modelagem do sistema a
controlar, bem como da implementação das rotinas de controle, ou seja, a parametrização do controlador PID utilizado.

Objetivo
O objetivo deste projeto é o desenvolvimento de uma planta didática de controle de nível e vazão, para utilização em pesquisa e ensino,
apoiando na consolidação do conhecimento sobre controle industrial e instrumentação.

Metodologia
Devido às características das condições de funcionamento, o estudo dos princípios da medição e controle baseia-se na aquisição de dados de
variação de pressão, nível e vazão no sistema utilizando-se os seguintes itens:
• Montagem da estrutura, instalação dos transmissores de dados de pressão, vazão e nível;
• Desenvolvimento e ajuste da válvula de controle como elemento final de controle;
• Configuração dos instrumentos, do CLP, do inversor e da comunicação entre dispositivos;
• Desenvolvimento do modelo matemático da planta e válvula;
• Implementação do controle PID baseado nos métodos: Ziegler e Nichols, CHR e Cohen e Coon;
• Testes para comparação do modelo simulado com o sistema real para os três métodos.

Resultados parciais

Conclusões Parciais
Por motivos econômicos, foi necessário desenvolver uma válvula proporcional. Tal desenvolvimento aumentou o trabalho de modelagem
matemática, pois além da planta como um todo também será necessário obter o modelo matemático da válvula desenvolvida. Finalizados
tais ajustes e modelos se dará início a coleta dos dados para obtenção dos parâmetros para controle do processo, baseando-se em três
métodos de sintonia PID: Ziegler e Nichols, CHR e Cohen e Coon.
Descritores: PID, CHR, Cohen Coon, Nível, Vazão.
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