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Figura 1: Protoétipo do veiculo

OBJETIVO

Projetar o sistema de controle de um carro movido por energia elétrica
para ser usado no campus da ULBRA, que seja intuitivo e de facil
acesso a qualguer individuo, nao exigindo conhecimento previo para a
direcao.
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Caracteristicas do sistema:

- Acionamento de guatro motores de 220W, 27V,

- Controle de velocidade através de PWM;

- Possibilidade de inversao do sentido de rotacao dos motores,
- Monitoramento da corrente nos motores;

- Sistema de controle usando microcontrolador.

METODO .
Figura 4: Um dos pares de motores.

O sistema possui uma chave liga/desliga, outra para determinar o
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acelerador do carro e servira de controle da velocidade. .
conceito.
- Pode-se Inverter o sentido de rotacao, acelerar e desacelerar os
motores.

- Fol Iincorporado ao software de controle uma rotina que impede o
usuario de inverter o sentido de rotacao acima de uma determinada
velocidade para prevenir acidentes.

- Faz-se necessario a medicao e calibracdo da corrente com o0s
motores acoplados ao carro.

- Especificar o limite de velocidade seguro para permitir a inversao do
sentido de rotacao

CONCLUSAO

O sistema desenvolvido permite variar a velocidade e inversao
do sentido de rotacao dos motores, atendendo assim aos objetivos
Iniciais do presente trabalho.
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Figura 2: Motores acoplados ao veiculo.



