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INTRODUCAO

Para a locomocéo de deficientes visuais hda métodos tradicionais e Figura 1 — Area de risco
baratos, como a utilizacao da bengala, assim como outros mais caros como a

adocao de um cao-guia que, além de possuir um treinamento especializado,
. . . ~ I ~ _
requer cuidados como qualquer animal de estimacao, ou mesmo a utilizacao . '

de aparatos tecnoldgicos de precos ainda inacessiveis para muitos como o
Oculos com detector de obstaculos ja disponiveis no mercado.

O sonar desenvolvido neste projeto serve exatamente para fomentar a
iIncluséo social e auxiliar na seguranca de seus usuarios utilizando um Arduino
Nano, um sensor de ultrassom e um motor vibratorio que estdo embutidos em
um oculos e, através de um alerta vibratorio, o usuéario é avisado que um
obstaculo esta a sua frente e deve ser contornado. E imprescindivel que o
mesmo seja de baixo custo, para que todas as classes sejam beneficiadas
pelo mesmo.

OBJETIVOS

Este projeto tem como objetivo apresentar o desenvolvimento de um
dispositivo eletronico gue incorpora um sonar a um microcontrolador Arduino
juntamente com um motor excéntrico que sera acionado caso algum Fonte:
obstdculo seja detectado. Este servira para auxiliar as pessoas com http://cartacampinas.com.br/wordpress/wp-
deficiéncia visual a se locomoverem com maior seguranca e autonomia, content/uploads/bengala500.png
avisando-as de possiveis perigos que estejam a sua frente no nivel de suas
cabecas, conforme Figura 1.

DESENVOLVIMENTO

Utilizando um Arduino Nano V3, um sensor de ultrassom HC-SR04, um motor excéntrico e bateria, montou-se um oculos para servir como sensor de
proximidade e de obstaculos. O sensor de ultrassom HC-SR04 possui alcance minimo de 2 centimetros e maximo de 4 metros e tem uma abertura horizontal
de acao, chamada de leque, de 15, conforme o fabricante, este sensor foi escolhido por ser comumente utilizado em projetos envolvendo Arduino e se
mostrando uma otima relacao custo x beneficio. Como controlador foi utilizado um Arduino Nano, escolhido por ser pequeno, de dimensofes reduzidas (45 mm X
15 mm) e leve (menos de 5 g) e a linguagem de programacao € propria do Arduino, sendo esta semelhante a Linguagem C. O motor excéntrico € popularmente
chamado de vibracall por ser o mesmo utilizado em celulares e serve como interacao do sensor de ultrassom com o usuario. A bateria utilizada € uma pilha
alcalina modelo AA de 12 volts. Todos os componentes sao vistos na Figura 2.

O oculos foi escolhido por ser uma peca de utilizacdo comum dos deficientes visuais e desse modo nao é necessario que tenha-se a preocupacao de
utilizar mais um dispositivo, facilitando assim no dia-a-dia além de estar exatamente no nivel de preocupacao deste projeto: a cabeca. Abaixo, na Figura 3,
vemos o prototipo funcional finalizado.
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Figura 2 - Componentes
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Motor Vibracall
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CONSIDERACOES FINAIS

A acessibilidade discorre, entre outros, sobre a liberdade de locomocao do ser. O presente projeto apresenta reais chances de auxiliar o deficiente visual
neste quesito, o0 assistindo para garantir um pouco da sua seguranca no decorrer do percurso. A proposta apresentou bons resultados, ja sendo
comercializados dispositivos gque entregam o0 mesmo proposito. As tecnologias estudadas, aliando o Arduino Nano, o sensor de ultrassom e o motor de
vibracao, se mostraram eficazes e de baixo custo, itens essenciais para a conclusao deste projeto.

Ainda, no decorrer do desenvolvimento, sera necessario homologar o aparelho com pessoas que apresentem algum grau de deficiéncia visual para
garantir que ele atenda as necessidades e, caso necessario, corrigir eventuais configuracoes.
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